PROGRAMMATION ROBOT - ORDINATEUR
REAPPAIRAGE 1 ROBOT 1 DONGLE USB
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1.0Ouvrez le programme Thymio Suite sur I'ordinateur.

2. Ouvrez le menu “Outils”. e n('

3.Choisissez “Appairer un Wireless Thymio a son dongle Wireless”.
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5.Cliquez sur “Appairer” le robot émet
une musique lorsque l'appairage
est effectué.

6.Répétez la méme opération pour les robots suivants en branchant chaque robot
et son dongle USB spécifique, puis cliquez sur “appairer”.
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