
PROGRAMMATION ROBOT - ORDINATEUR
MISE EN PLACE

pour programmer un robot 
associé à son dongle USB avec un ordinateur

3.Ouvrez le programme Thymio suite sur l’ordinateur. 

4.Choisissez VPL 3 ou VPL.

5.Programmez.

1.Allumez un robot de la mallette.
 

2.Branchez son dongle USB associé sur l’ordinateur.
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Le moyen d’enseignement propose le choix entre VPL ou VPL 3. Dans notre
vidéo de présentation, vous verrez une brève programmation avec VPL3.
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exemple

Procédure succincte (regardez la vidéo pour une procédure détaillée)

https://vimeo.com/1157219382?share=copy&fl=sv&fe=ci
https://vimeo.com/1157219382?share=copy&fl=sv&fe=ci

