PROGRAMMATION ROBOT - TABLETTE
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Procédure succincte (regardez la vidéo pour une procédure détaillée)
1.Chargez les robots et les tablettes.

2.Branchez le boitier Thymio 2+ a une source électrique (prise USB ordinateur

ou cable USB sur secteur).

3.Insérez le dongle dans le boitier Thymio 2+.

4.Vérifiez que le bouton du boitier est sur “off”.

th 2+
u MIBSYA

5. Attendez quelques minutes pour que le réseau soit active
(la diode clignotante devient fixe).

6.Modifiez le réglage du verrouillage automatique des tablettes sur “jamais” pour

éviter de perdre le réseau Wifi quand une tablette se verrouille.

7.Scannez le QR code avec la tablette pour se connecter au réseau WIFI du bottier

Thymio 2+.

8.Allumez les robots que vous voulez programmer.

9. Ouvrez I'application Thymio sur la tablette, choisissez VPL puis un robot
(la premiére fois, autorisez la recherche de Thymio).

10.Programmez.
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https://vimeo.com/1153955085?share=copy&fl=sv&fe=ci
https://vimeo.com/1153955085?share=copy&fl=sv&fe=ci

