
Distance entre un point et une droite dans R2

Note : Ce résumé est écrit par T. Zwissig. Il est ce qu’attend cet enseignant lors de l’oral de maturité.
Ce résumé n’est pas une référence pour les autres enseignants, leurs attentes sont sans doute différentes.

Théorème Soit P (xP , yP ) un point de R2 et d : ax+ by + c = 0 une droite de R2 passant
par le point A(xA, yA).

Si δ(P ; d) représente la distance du point P à la droite d
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(
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b

)
est un vecteur normal de d.

Illustration du théorème :

A

d

P

−→
AP

proj~n(
−→
AP )

~n

Démonstration : Nous savons que le vecteur
−→
AP projeté orthogonalement sur le vecteur ~n a

pour expression proj~n(
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AP ) =
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~n.

La distance δ(P ; d) est donc égale à la norme de ce vecteur :∣∣∣∣∣∣proj~n(−→AP )∣∣∣∣∣∣ =
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∣∣∣∣∣ ||~n|| en vertu de la propriété ||λ~v|| = |λ| ||~v||

=
|~n •
−→
AP |

||~n||2
||~n||

=
|~n •
−→
AP |
||~n||

et donc δ(P ; d) =
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En terme de composantes, cette formule fournit
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a2 + b2

=
|axP + byP − axA − byA|√

a2 + b2

=
|axP + byP + c|√

a2 + b2
puisque A ∈ d⇔ axA + byA + c = 0

ou encore c = −axA − byA
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